Yeni liriin

JCB Vibromax Yal Silindirler;

STFA Yatirim Holding grup sirketlerin-
den SIF Is Makinalar1, JCB markali tiriin
gamina bir yenisini daha eklemistir.

JCB Vibromax Yol Silindirleri, yeni
ozellikleriyle dikkat c¢eken bir diriin.
Daha az ama daha saglam parcalar ile
hasarlara dayanikli ve uzun 6miirli bir
ara¢ olan Vibromax’in tambur iginde-
ki vibrasyon safti, geneldekinin aksine
tek pargadan olusuyor. Ongerilimli ve
3 noktadan bagli vibrasyon takozlari
ise, hidrolik motoru daha iyi koruyor.
Alman miihendisliginin yeni bir orne-
§i olan JCB Vibromax, kullanicilarina
uzun siireli ve sorunsuz kullanim imka-
ni1 veriyor.

JCB Vibromax’in bir diger 6zelligi de
verimlilik konusunda. Sinifinin en ve-
rimli araglarindan biri olma iddiasinda
olan Vibromax, genisligi, titresim per-

formans1 ve daha az pas gegisleri ile
daha fazla is yapmay1 hedefler-

ken, otomatik titresim siste-
mi ile daha iyi sonug
vermeyi amagliyor.

JCB Vibromax’in bu
ozellikleri daha diistik
operasyon maliyeti
getiriyor. Ornegin
JCB Vibromax yag-
lama maliyetinden her
10.000 saatlik ¢aligma siiresinde 250
saat tasarruf sagliyor. Hidrolik tasari-
m1 sayesinde, benzerlerine gore daha
iyi tirmanma kabiliyeti sunan JCB
Vibromax, kaymayi1 6nleyen ve agirligi
dagitan sistemleri, giiglii motoru ile
farkli bir performans ortaya koyuyor.

JCB Vibromax, parcalarmin kolayca
cikarilip takilmasi, carpmali yaglama
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sistemi ve kolay degistirilebilir vib-
rasyon takozlari ile kullanim kolayligi
acisindan da yenilikler getiriyor. Hidro-
lik sistem ariza tesbit i¢in tek noktaya
toplanmis test noktalari bulunan JCB
Vibromax’in standart parcalar1 arasinda
acil durum i¢in pompa da bulunuyor.
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Rexroth Motion Control ile Robaotlarin Entegrasyonu

Tahrik ve kontrol teknolojileri alanin-
da diinyanin 6nemli firmalarindan olan
Bosch Rexroth, gelistirdigi ‘Motion
Control’ ile robotlarin entegrasyonunu
saglayarak, gorsel tanimlama sistemle-
rinin kolaylikla sisteme dahil edilebil-

mesi ve RCL (Robot Control Langu-
age) ile programlanabilmesine imkan
Veriyor.

Robotlar, sagladiklar yiiksek esneklik
nedeniyle farkli sektdrler ve alanlarda
giderek daha siklikla kullanilmaya bas-
landi. Birgok uygulamada kullanilan
mafsalli robotlar artik bir zorunluluk
olmaktan ¢ikarken, bunun yerine delta
robotlar gibi basit ve ucuz bir ¢ubuk
kinematigi kullanilabiliyor. Bu robotlar
genellikle PC tabanli olarak kendi de-
netleyicisiyle donatiliyor.

Yakin zamana kadar, robotlarin kulla-
nim1 O6zel bir islemci gerektiriyordu.
Robot denetleyicisi genelde 6zel bir ya-
zilim paketi gerekli olan fieldbus tara-
findan, gercek makine denetleyicisine,
robot programlamasina ve genellikle
ireticiye 6zgii programlama diline bag-
11 olmak zorundaydi. Ancak fieldbus ile
bagh farkli denetleyiciler, robotlar ve
hareket kontrolciileri arasinda senkro-
nizasyona izin yoktu.

Buna bir ¢6ziim olarak, biinyesinde
PLC, Hareket Kontrol ve Robot Kont-
rol {nitelerini tek bir bilesen tizerinde
barmdiran kontrol tabanli ‘Motion Lo-
gic’ mimarisi 6n plana ¢ikiyor. Bu se-
kilde, standart hareket kontroliiyle tah-
rik edilen bir konveyor bandi iizerinde
yer alan is pargalar1 kolaylikla kavra-
nabiliyor ve robot tarafindan istenilen
pozisyona kolayca transfer edilebiliyor.

“Rexroth IndraMotion for Packaging”
kontrol platformunun en 6nemli 6zel-
liklerinden biri olarak, gorsel tanimla-
ma sistemlerinin kolaylikla sisteme da-
hil edilebilmesi ve RCL (Robot Control
Language) ile programlama imkani
sunmasi dikkati ¢ekiyor.

Standartlastirilmis IndraWorks yazilimi
proje planlanmasini, programlanma-
sin1, gorsel arayliz olusturulmasini ve
teshis konulmasimi kolaylastirtyor.
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