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OZET

Temel amaci, agik devre hidrostatik tahrikle yurtyus sistemli araglarda, 6zellikle yokus asagi inis es-
nasinda aracin hiz kontroltintin saglanmasidir. Ayni zamanda hidrolik motorlarla ytik indiren ving gibi
araclarin ytik indirme durumunda hiz kontrold saglar ve ytktn kontrol edilemeyen hizlarla inmesine
engel olur. Temel yapisinda hem strgtinlin yag girisinde hem de A/B hatlarinin tanka baglantisinda
basin¢ kompanzatéri olmasidir.

Anahtar Kelimeler: Acik devre iletim sistemleri, hiz, kontrol

ABSTRACT

The main purpuse, at the open circuit hydrostatic drive vehicles, to control the flow and speed that is
going to the downhill and uphill position. At the same time, at the crane applications it helps to control

Sema 1- PVBM Modlili
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hydraulic motors for the uncontrollable speed. The basic structure to control the flow that is going to
the transmission motors and coming from the transmission motors.

Key Words: Open circuit transmission, speed, control

GiRIS

Acik devre hidrolik sistemlerde negatif yiklerin kontrolt daima problem olusturmustur. Bu problemler
kargisinda ¢ézim Uretebilmek adina kargi denge valfleri sistemlere dahil edilmigtir. Bu ¢6zim yolu
ile sistemde kullanilan komponent sayisini bir kalem daha artirmis oluruz.

PVG 32 (oransal valf grubu) serisi valflerde kullanilan PVBM (Oransal valf temel moddilti) moddili-
niin amaci, acgik devre sistemlerin kullanildigi, platformlar, déndirme fonksiyonlari ve ving uygula-
malarinda kargi denge valflerine gerek kalmaksizin negatif yukler altinda sistemin tam kontroltintin
saglanmasidir.

PVBM modiili yagin sisteme gidisinde ve sistemden déntistinde basing kompanzatér ile kontrol edil-
mesi esasina dayanir. Bu kompanzatérler sayesinde arac¢ yokus yukari ¢ikis ya da yokus asagdi inis
hareketlerinde ve yatay hareketlerinde, hareket kontroltintin iyi ve glivenli diizeyde olmasi saglanir.

METER - IN/METER - OUT

PVBM moddilu giris ve ¢ikista basing kompanzatérit olarak ifade edilmektedir. Bu tabir teknik dilde
ise Meter-in ve Meter-out olarak tanimlanir.

METER-IN: iletim (Transmisyon) motorlarina yani sisteme giden yagin kontroliini stirgtiniin yag
girisindeki basin¢g kompanzatdéri saglamaktir.

Sema 2- Meter-In Hidrolik Devresi
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1 numarali sekille gésterilen meter-out kompanzatdrintn her iki tarafindaki basing da esdegerdir. Bu
sayede serbest akis durumu olusumu kesinlesir.

Sirgu tzerindeki basing diistiml 2 numarall sekille gdsterilen meter-out kompanzatériinin yay de-
gerinden daha dUstktur ve serbest akis durumu garantilenmis olur.

METER-OUT: iletim (Transmisyon) motorlarindan yani sistemden gelen yagin kontroliinii A ve B
hatlarinin tanka baglantisinda bulunan basin¢g kompanzatéri saglamaktir.

Sema 3- Meter-Out Hidrolik Devresi

1 numarall sekilde gdsterilen basing kompanzatdriintin strglsintn A hattindan T hattina basing
distimdunun surekli olmasi saglanir.

2 numarali sekille gésterilen meter-out kompanzatdriinlin her iki tarafindaki basing da esdegerdir. Bu
sayede serbest akis durumunun gerceklesmesi saglanir.

\

[+ |

Sirgl Poz. A/B

Sema 4- PVBM Modtl Gérseli Sema 5- Meter-In / Meter-Out Strgul Pozisyonu
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Meter-in / Meter-out modultinlin stabilitesi sistem icerisine giren yag miktarinin, sistemden cikan
yag miktarindan devamli diistk olmasi ile kararl bir yapiya ulasir. Bunun temel sebebi kompanza-
térlerde farkli yay ayarlarinin kullaniimasidir. Ornek vermek gerekirse, kullanilan bir motor meter-out
modunda calisirken, meter-in moduna gdre daha ytiksek hizlarda ¢alisacaktir. Bu sebeple meter-out
konumunda calisirken kompanzatér icin geri basing valfi gereklidir. Valfin tizerinde olusan yuksek
debi (>65 It/dk) distk basincin bulundugu portlarda yetersiz emis debisine neden olabilir ve bu da
kavitasyona yol acar. Geri basing valfinin ayari uygulamaya bagli olmakla beraber, standart olarak
5-10 bar arasinda ayarlanmaktadir. Geri basing valfi olugacak olan kavitasyonlarin 6ntine gecgerek
sistemin korumasini saglamaktadir.

Calisma portlari tizerindeki yukler olustugunda hidrolik sistemde herhangi bir sizinti olmazdi. Uygu-
lamada bulunan motorlarin istenmeyen hareketlerini 6nlemek icin ekstra frenleme sistemine ihtiyac
duyulmaktadir.

Uygulamadaki diizglin hareket tipine bagh olarak PVBM modlill bir kontrolcl yada bir joystick ile
kombinasyon saglanabilir. BOylece stirglintiin rampali hareketi ve motor frenlemesindeki istenilen
gecikme saglanir. Bu sayede nétr pozisyona dénerken sert bir frenleme gerceklesmez.

SONUC

PVBM modiilt ile agik devre hidrolik sistemlerde yumusak frenleme imkani saglanir. Harici kargi
denge valflerinin kullaniima geregi ortadan kalkar. PVBM, negatif yiklerde maksimum kontrol ve
stabilizasyonu saglayan modtiler bir yapidir. Platformlarda, ving uygulamalarinda, déndtirme fonksi-
yonlarinda ve maksimum guvenlik gerektiren hareketlerde kompakt bir ¢6ztimduir.
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