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DÖNER REJENERATÖRLERİN OPTİMUM 
BOYUTLANDIRILMASI 

 
 

Tuncay YILMAZ 
Alper YILMAZ 
 
 
 
 
 
ÖZET 
 
 
Döner rejeneratörler ısı geri kazanımında en çok kullanılan ısı eşanjörlerinden biridir. Bunların 
ekonomik olarak çalıştırılabilmesi için en etkin bir biçimde boyutlandırılmaları gerekmektedir. Bunun 
için çeşitli kanal şekilleri ve boyutlarında ve verilen bir basınç kaybında optimum rejeneratör 
uzunluğunun belirlenmesi amacıyla gerekli eşitlikler çıkarılmış ve ayrıca devir sayısının ve temizleme 
bölgesinin etkinlik üzerine etkisi verilmiştir. Rejeneratör boyutlandırılması bir örnek problem ile 
açıklanmış ve ayrıca dönme hızı ve temizleme bölgesinin boyutlar üzerine etkisi gösterilmiştir. 
 
 
 
 
GİRİŞ 
 
Döner rejeneratörler binalarda ve endüstride en çok kullanılan enerji geri kazanım cihazlarından biridir. 
Ülkemizde de artık kullanım alanı gittikçe artmaktadır. Çukurova Üniversitesi Makine Mühendisliği 
Bölümünde döner bir rejeneratör imal edilmiş ve bu konuda hem deneysel hem de teorik olarak birçok 
çalışma yapılmıştır. 
 
Rejeneratörler hakkında ilk teorik çalışma Nusselt [1], Hausen [2] ve Schumann [3] tarafından 
yapılmıştır. Daha sonra Hausen [4] rejeneratörlerin pratik olarak da hesaplanmasına büyük katkıda 
bulunmuştur. 
 
Rejeneratörlerin yapısı hakkında bilgiler Yılmaz ve diğerleri [5,6,7] tarafından verilmiştir. 
Rejeneratörlerin teorik-nümerik analizi Yılmaz ve Ünal ve Ünal  [7,8] tarafından ayrıntılı olarak 
açıklanmış ve bu konuda ayrıntılı bir literatür araştırması yapılmıştır. Çeşitli matriks geometrilerinde 
döner rejeneratörlerin hesaplanması Yılmaz ve diğerleri [9] tarafından açıklanmıştır. Bu cihazlarda 
elde edilen deneysel sonuçların teorik sonuçlarla karşılaştırılması Büyükalaca ve diğerleri [10] 
tarafından yapılmıştır. 
 
Yukarıda da belirtildiği üzere döner rejeneratörlerin boyutlandırılması üzerine çeşitli hesaplama 
yöntemleri olmasına rağmen, optimum olarak boyutlandırılması hakkında bir bilgi bulunmamaktadır. 
Bu çalışmada döner rejeneratörlerin optimum boyutlandırılması açıklanacaktır. 
 
 
 
 
DÖNER REJENERATÖRLERİN KONSTRÜKSİYONU 
 
Döner rejeneratörlerin görünüşü Şekil 1’de verilmiştir. Cihazlar hem ısıtma hem de soğutma 
uygulamalarında kullanılabilirler. Örneğin cihazın sağ tarafından giren sıcak hava tekerleğin dolgu 
maddesini ısıtmaktadır. Cihaza arka sol taraftan giren soğuk taze hava dolgu maddesindeki ısıyı 
alarak ısınmakta ve son ısıtıcıya sevk edilmektedir. Soğuk egzoz gazından yararlanmak için bu defa 
soğuk egzoz gaz ön sağ taraftan cihaza girip tekerlek dolgu maddesini soğutmaktadır. Soğutulacak 
hava ise arka sol taraftan cihaza girerek ısısını dolgu maddesine vermekte ve soğuyarak cihazı terk 
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ederek ana soğutucuya gönderilmektedir. Temizleme bölgesi egzoz havası ile taze havanın 
birbirlerine karışmasını en aza indirmek için yapılmaktadır. Şekil 2’de döner rejeneratörlerin tahrik 
mekanizması gösterilmiştir. Devir sayısı varyak ve kayış-kasnak mekanizmaları ile kontrol edilebilir. 
İnvertör cihazları ile doğrudan merkezden tahrik etmek ve devir kontrolü yapmak da mümkündür. 
Rejeneratör içinde kullanılan dolgu maddesine matriks adı verilmektedir. Matriksler Şekil 3’de 
görüldüğü gibi çok çeşitli şekillerde olabilmektedir. Matrikslerde boşluk oranı ε , net akışkan alanı 
A ’nın cidarlar dahil toplam alan ’ye oranı olarak tarif edilir. AB

 

ε =
A
AB

 (1) 

 
A A AB C= +  (2) 

 
Bu çalışmada çeşitli matriks geometrilerine göre optimal rejeneratör boyutlandırılması ele alınacaktır. 
 
 
 
OPTİMUM BOYUTLANDIRMA ESASLARI 
 
Rejeneratörde tek bir kanal içinde transfer edilen ısı 
 

( )& . . &Q c V T Tp g ç= −ρ  (3) 

şeklinde yazılabilir. Burada ρ  ve  havanın yoğunluğu ve özgül ısısıdır. cp
&V  rejeneratörden geçen 

debi,  ve  ise kanala giriş ve çıkış sıcaklıklarıdır. Birim net kanal alanı Tg Tç A  dan transfer edilen ısı 
 eşitlik (4) ile &qA

 

( )&
&

. .q
Q
A

c u T TA p m g= = −ρ ç  (4) 

şeklinde hesaplanır. Ortalama hız  rejeneratör içindeki hız olup, aşağıdaki gibi tarif edilmiştir um

 

u
V
Am =
&

 (5) 

 
Aşağıdaki boyutsuz sayılar 
 

θ =
−T T
T

ç d

Δ
 (6) 

 

u
u
u

m

p

* =  (7) 

 

q q
c u TA

A

p p

* &

. . .
=
ρ Δ

 (8) 

kullanılarak eşitlik 4’ten aşağıdaki bağıntı elde edilir. 
 

q uA
* * ( )= −1 θ  (9) 

 
Yukarıdaki eşitliklerde ΔT  ve u  için p

 
ΔT T Tg d= −  (10) 

 
u pp = 2. /Δ ρ  (11) 

bağıntıları kullanılmalıdır. 
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Δp  giriş ve çıkış kayıpları dahil olmak üzere rejeneratördeki toplam basınç kaybıdır.  
 

Δ Δ Δp p ps y= +  (12) 
 
Yerel basınç kaybı 
  

Δp K
u

y y
m=

ρ. 2

2
 (13) 

 
eşitliğinden elde edilir.  yerel basınç kayıp katsayısıdır [11].  Ky

 

Ky =
− −

−
( )( )

( )
3 1

2

2ε ε
ε

 (14) 

 
Boyutsuz basınç kaybının 
 

Δ
Δ

p
p

um

*

. /
=
ρ 2 2

 (15) 

 
şeklinde tarifiyle eşitlik (12) ve (13)’ten 
 

Δ Δp p Ks y
* *= +  (16) 

 
elde edilir. Boyutsuz sürtünme basınç kaybı için Yılmaz[12] aşağıdaki eşitliği çıkartmıştır. 

 

Δp Ls
* *. .= +64 ϕ

13 766

1 13 95
13 766

0 5

0 5 1 5
3 1/3

. .

. . .
.

*

* *

.

. .

L

L
K

L+ +
⎛
⎝⎜

⎞
⎠⎟

⎡

⎣
⎢
⎢

⎤

⎦
⎥
⎥

ϕ

 (17) 

 
Bu eşitlikteki ϕ  ve K  sırasıyla kanal şekil faktörü ve ek basınç kayıp katsayılarıdır ve aşağıdaki 
eşitlikler yardımıyla hesaplanırlar: 
 

( )
ϕ

ϕ
= +

−

+ −
∞1

1

1 0 33 12 25. . /* .d n
 (18) 

 

K = 133. / ( ) ( )[1 133 1 1 0 74 1
2

+ − + −⎧⎨⎩
⎫⎬⎭∞. / / . . /*K d n ]  (19) 

 
K∞  ve ϕ∞  için (20) ve (21) nolu bağıntılar geçerlidir. 
 

( )K d
d
d d∞ = −

−
−

−
−

⎡

⎣
⎢

⎤

⎦
⎥

12
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3
9
7

3
7 3

1
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*
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( )ϕ∞ = −
3
8

32d d* *  (21) 

 
Verilen bağıntılardaki ve  kanal kesit geometrisini belirleyen boyutsuz sayılardır. d * n
 

d
d

d
h*

max
=  (22) 

 

n
Ç
Ç

A
Ah h

= =  (23) 
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Hidrolik çap, 
 

d
A

Çh =
4.  (24) 

olarak tarif edilir ve  ve  ise, sırasıyla matriks kanalının çevresi ve kesit alanıdır.  Çh Ah

 
Boyutsuz kanal uzunluğu L*  ve Reynolds sayısı da aşağıda verilmiştir. 
 

L
L
dh

*

Re
=

1  (25) 

 

Re
.

=
u dm h

ν
 (26) 

 
Yukarıdaki (7), (25) ve (26) nolu eşitliklerden ve 
 

d
d
L uh

h

p

*

. /
=

ν
 (27) 

tarifiyle 
 

L
u dh

*
* *.

=
1

2  (28) 

olarak yazılabilir. Eşitlik (7), (9), (16), (17), (27) ve (28)’den 
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bağıntısı bulunur. Eşitlik (9)’daki boyutsuz sıcaklık 
 

( )θ = −exp . .4 Nu z  (30) 
bağıntısından bulunur. Burada 
 

z L= * / Pr  (31) 
 

Nu
h d

k
h=

.  (32) 

 

Pr =
ν
a

 (33) 

şeklinde tarif edilen boyutsuz sayılardır. 
 
Çeşitli kesit alanlı kanallarda gelişmiş akışta Nusselt sayısı  Yılmaz ve Cihan[13] tarafından 
verilen bağıntılardan hesaplanır. 

Nu∞
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 (34) 

Burada , ,  ve Φ  sırasıyla aşağıdaki bağıntılarla verilmişlerdir. Nu∞ ∞, ΔΦ ΔΦmax

 

Nu∞ ∞ =, .3 657 . 1 1 1 0 5155
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( )
( )
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−
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Gelişmekte olan akışta geçerli olan Nusselt sayısı  
 

Nu
zo =

0 664
0 5 1/6

.
.Pr.  (39) 

olarak hesaplanabilir. Hem gelişmekte olan hem de gelişmiş akış için aşağıdaki eşitlik geçerlidir[11]: 
 

( )Nu Nu Nuo= +∞
4 4 1 4/

 (40) 
 
Verilen bir d  değeri için eşitlik (29)’dan  hızı hesaplanır. Bu hız ile de  ve  değeri bilindiğinden 
eşitlik (28)’den  ve bu değerle de eşitlik (31)’den 

h
* u* u* dh

*

z* z  elde edilir. z  ve Pr  sayıları bilindiğinden eşitlik 
(34)’den  ve eşitlik (39)’dan da  değeri hesaplanarak geçerli olan Nu∞ Nuo Nu  değeri eşitlik (40)’dan 
elde edilir. Bu değerle de eşitlik (30)’dan θ  hesaplanır ve böylece son olarak da eşitlik (9)’dan  
belirlenir. 

qA
*

 
Yukarıda anlatılan metotla eşkenar üçgen bir kanalda elde edilen nümerik değerler şekil 4’te 
verilmiştir. Burada ’nın belirli bir d  değerinde en yüksek değerine eriştiği görülür. Bu değerler   

ve  olarak adlandırılmıştır. Nümerik değerlerden  ve  için aşağıdaki bağıntılar 
bulunabilir[11]: 

qA
*

h
* dh o,

*

qA o,
* dh o,
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* . . /
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( )
q A o,
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ϕ

ϕ
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Bu eşitlikler uyarınca belirli geometrideki kanallar ve belirli bir gaz için optimum değer ’ı tespit 
etmek mümkün olacaktır. 

dh o,
*

 
 
 
 
ISI TRANSFERİNİN HESABI 
 
Isı transferinin eşitlik (8)’den bulunması, ΔT  cidar sıcaklığının sabit kabul edilebilmesi ile mümkündür. 
Ancak duvar sıcaklığı sabit değildir. Ayrıca döner rejeneratör verimi devir sayısı ve temizleme 
bölgesine de bağlıdır. Bundan dolayı transfer edilen ısı bir etkinlik yardımıyla  
 

& . &maxQ Q= η  (43) 
eşitliğinden hesaplanır. Burada  rejeneratörde teorik olarak transfer edilebilen en yüksek ısı 
akımıdır. 

&
maxQ
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( )& .max minQ C T Tg g= −1 2  (44) 
 
T g1  ve  sıcak ve soğuk havanın rejeneratöre giriş sıcaklıklarıdır.  ise  ve  ısıl 
kapasitelerinin küçük olanıdır. 

T g2 Cmin C1 C2

 
C M cp1 1= & . 1

2

 (45) 
 

C M cp2 2= & .  (46) 
 
&M1  ve  de soğuk ve sıcak akışkanların kütle debisi; c  ve  ise özgül ısılarıdır. Rejeneratör 

etkinliği üç ayrı etkinlikten oluşur. 

&M2 p1 cp2

 
η η η η= o n t. .  (47) 

 
Burada ηo  karşıt akışta ısı transferinin etkisi olup 
 

( )[ ]
( )[ ]ηo

N C

C N C
=

− − −

− − −

1 1

1 1

exp

.exp

*

* *
 (48) 

eşitliğinden hesaplanmalıdır[14]. Burada 
 

C
C
C

* min

max
=  (49) 

 
N u F C= . / min  (50) 

olarak tarif edilmişlerdir. U F.  toplam direncin tersi olup 
 

1 1 1

1 1 2 2U F h F h F. . .
= +  (51) 

olarak hesaplanmalıdır. ,  ve h ,  sıcak ve soğuk akışkanlar tarafının ısı transferi katsayısı ve 
yüzey alanlarıdır. Sıcak ve soğuk hava kısımlarının özdeş olma durumunda 

h1 F1 2 F2

 
U F h F. . /= 2  

olarak bulunur. 
 
ηn  devir sayısının etkisi olup, aşağıda verilen eşitliklerden bulunur[10]. 
 

( )
ηn

n

n n

C

C C
=

+ +⎡
⎣⎢

⎤
⎦⎥

0 24

1 0 02 0 24
182 3 1/3
. .

. . . .

*

* *
 (52) 

 
Burada  devir sayısı ile ilgili bir katsayı olup, aşağıda tarif edilmiştir. Cn

*

 

C
C

Cn
n*

min
=  (53) 

 
Cn  matriks malzemesinin ısıl kapasitesidir. 
 

C M c nn m pm= . . r  (54) 
 
Mm  ve  matriks malzemesinin kütlesi ve özgül ısısıdır.  de devir sayısıdır. cpm nr
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Temizlemeden dolayı etkinlik düzeltme faktörü ηt  de Worsoe-Schmidt’e [15] göre 
 

( ) ( )ηt a b= − −1 .exp .a  (55) 
eşitliğinden belirlenmelidir.  ve b  aşağıdaki eşitliklerden hesaplanır. a
 

a M Mtp t= /  (56) 
 

b C
C Cn

= − −2 45 0 4
0 69

4 3. . .
.

.
*

* * .  (57) 

 
&Mt  ve  ise rejeneratöre giren taze hava ve bu taze havanın temizleme bölümünden dönen 

kısmıdır. 

&Mtp

 
Yukarıda verilen eşitlikler yardımıyla transfer edilen ısıyı da iyi bir hassasiyetle hesaplamak 
mümkündür. 
 
 
 
 
BOYUTLANDIRMA ÖRNEĞİ 
 
Problem 
 
Bir rejeneratöre egzoz havası 20oC’de taze hava da 0oC’de girmektedir. Rejeneratör matriksi şekil 
3a’da verilen türden seçilmiştir. Matriks malzemesi alüminyum olup, kalınlığı 0.1 mm dir. Geometri 
eşkenar üçgen şeklinde ve kenar uzunluğu 3.5 mm dir. Bu verilere göre eşanjörü boyutlandırıp 
transfer edilen ısıyı aşağıdaki durumlara göre belirleyiniz. 
 
1) Çok yüksek rotor devri ve temizleme kısmının olmaması için 
2) Devir sayısı 30 dev/dak ve temizleme kısmı olmaması için 
3) Devir sayısı 30 dev/dak ve eşanjör toplam kesit alanının %5 kısmının temizleme kısmı olarak 

kullanılması için 
 
Boyutlandırma 
 
Boyutlandırmanın hem yaz hem kış iklimlendirmesinde geçerli olabilmesi için havanın fiziksel 
özellikleri yaklaşık 20oC’de aşağıdaki gibi alınacaktır.  
 

ρ = 120. ,  k = 0 026. , cp = 1005 , , ν = −15110 6. . Pr .= 0 70   
 
Alüminyumun fiziksel özellikleri de aşağıdaki gibi alınmıştır. 
 

ρk = 2707 ,  cpk = 896

 
Eşkenar üçgenin bir kenarı mm olduğundan tek kanalın kesit alanı ve çevresi a = 35.
 

A a1
2 3

4
5 30= = . mm2, Ç1 10 5= . mm (P1) 

 
Ad1 105= . mm2, dh = 2 02. mm, dmax .= 2 02 mm  

olarak geometrik büyüklükler belirlenir. 
 
Bu değerlerle de eşitlik (1), (22) ve (23) ten 
 

ε = 0 981. , ,  (P2) d* = 1 n = 1654.
olarak geometriyi belirleyici geometrik boyutsuz büyüklükler bulunur. 
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Eşitlik (14) ten de 
 

Kl =
−7 1510 4. .  (P3) 

elde edilir ki, bu da yerel kayıpların çok küçük olduğunu gösterir. 
 
Eşitlik (18) ve (19)’dan da 
 

ϕ = 0834. , K = 1795.  (P4) 
olarak çıkar. 
 
Bu değerlerle ve Pr=0.70 değeri ile eşitlik (41)’den optimum boyutlandırma için gerekli aşağıdaki değer 
hesaplanır. 
 

dh o,
* .= 5 92  (P5) 

 
Eşitlik (11)’den 
 

up = =
2100
12

12 91
.
.

.  (P6) 

elde edilir. Eşitlik (27)’den 
 

L
u d

d
p h

h o
=

⎛

⎝
⎜⎜

⎞

⎠
⎟⎟ν

.
,

*

2

 (P7) 

bağıntısı çıkar. (P1), (P5) ve (P6) değerleriyle de 
 

L =
⎛

⎝
⎜

⎞

⎠
⎟ =−

−12 91
15 4 10

2 02 10
6 44

01006

3 2
.

. .
.

. .
.

.  (P8) 

olarak bulunur. Böylece 2.02 mm hidrolik çap ve 100 Pa basınç kaybında gerekli olan optimum 
rejeneratör uzunluğu L=100.0 mm olarak belirlenmiş olur. 
 
Optimum rejeneratör uzunluğu temizleme bölgesi ve dönme hızından bağımsızdır. 
 
 
a) Transfer edilen ısıyı hesaplayabilmek için eşitlik (29)’dan iterasyonla 
 

u* .= 0 488  (P9) 
 
ve eşitlik (28) ve (31) den 
 

L* .= 0 060 ;  (P10) z = 0 0835.
bulunur. Eşkenar üçgen geometri için eşitlik (35)-(38)’den 
 

Φ = 0 868. ; ; ; ΔΦmax .= −7 10 3 ΔΦ = −5 32 10 3. . Nu∞ ∞ =, .2 603  (P11) 
 
Bu değerlerle de eşitlik (34)’den 
 

Nu∞ = 3 264.  (P12) 
 
ve eşitlik (39)’dan 
 

Nuo =
0 664

0 0835 0 70
2 4390 5 1/6

.
. . .

.. =  (P13) 
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Bu değerlerle de eşitlik (40)’tan 
 

Nu = 3 49.  (P14) 
olarak çıkar. 
 

&max,
maxq

Q
AA =  (P15) 

 
tarifiyle ve C C C C1 2= = =min max  verileriyle 
 

( )& . .max,q c u TA p m i= ρ 1 2T i−  (P16) 
 
ve sayısal olarak 
 

um = 6 30.  (P17) 
 
değeriyle 
 

( )& . . . . ,max,q A = =1210056 30 20 151 958  (P18) 
olarak hesaplanır. C  ve F  için  kanal sayısı olmak üzere hesaplanabilir. Böylece; nk

 
F a L n nk k= = −3 10510 3. . . . .  ve 

 
C um= =− −12100553010 6 392 106 3. . . . . . . . . .n uk m

=

 (P19) 
 

um = 6 30.  ile 
 

C nk= −4 0310 2. . .  (P20) 
 

h = − −349 2 610 2 0210 44 92 3. . . . / . . .  (P21) 
 

U = 22 46.  (P22) 
 

N
n

n
k

k
=

−

−
22 4610510

4 0310
0 585

3

2
. . . . .

. . .
.=  (P23) 

 
Böylece eşitlik (47)’den 
 

ηo
N

N
=

+
= =

1
0585
1585

0 369
.
.

.  (P24) 

 
ve eşitlik (42)’den η ηn t= = 1  ve (P18) ile 
 

& ,,qA o = 56 072  (P25) 
olarak çıkar. ’ı doğrudan verilen eşitlik (42) den de bulmak mümkündür. Ancak bu durumda duvar 
sıcaklığını sabit kabul etmek gerekir ki, karşıt akışlı rejeneratörde duvar sıcaklığı yaklaşık olarak 

& ,qA o

 
( )T T T Cd g g

o≈ + =1 2 2 10/  (P26) 
olarak alınmalıdır. Eşitlik (42) den 
 

qA o,
* .= 0 340  (P27) 

 
ve  da eşitlik (8)’den & ,qA o
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qA o, . . . . . . . ,= 0 34012100512 9110 52 936=  (P28) 
 
olarak çıkar ki, bu değer ile diğer bulunan 56,072 arasındaki fark verilen eşitliklerin hata sınırları 
içindedir. Bu da açıklanan yöntemin uygunluğunu tekrar göstermektedir. Tablo 1’de çeşitli basınç 
kayıpları için elde edilen değerler verilmiştir. 
 
Tablo 1. Çeşitli basınç kayıpları için hesaplanan değerler  
 

Δp [Pa] up [m/s] L [mm] um  z  Nu  um  & ,qA o [kW/m2] 
100 12.91 100.0 0.488 0.0835 3.49 6.30 52.94 
150 15.81 122.0 0.488 0.0835 3.49 7.72 64.83 
200 18.26 141.0 0.488 0.0835 3.49 8.91 74.87 
300 22.36 173.0 0.488 0.0835 3.49 10.91 91.68 
400 25.82 200.0 0.488 0.0835 3.49 12.60 105.9 
600 31.62 244.0 0.488 0.0835 3.49 15.43 129.7 
800 36.52 283.0 0.488 0.0835 3.49 17.82 149.7 

1000 40.82 Türbülanslı Akış 
 
b) Sonlu devirlerde rotor döndüğü taktirde eşitlik (53) ten ηn ’in bulunması gereklidir. Bunun için eşitlik 
(54) ve (55)’ten  hesaplanmalıdır. Cn

*

 
C A L c n nn d k pk r= . . . . . kρ  

 
C Ln r= −10510 2707 8966. . . . . . .n nk

nr k

 
 

C L nn = 2 547. . . .  (P29) 
 

C
C

n u
L n un

k m
r m

*

. . . .
. . . /= =−6 39210

39853  (P30) 

 
ΔP = 100  Pa için 
 

C n* . .= 6 33  (P31) 
olarak çıkar. n  dev/dak  dev/s için de r = 30 = 1 2/
 

C* .= 316  (P32) 
elde edilir. Bu değerle eşitlik (52)’den 
 

ηn = 0 649.  (P33) 
olarak çıkar. Transfer edilen ısı da 
 

& , . . ,,qA o = =56 072 0 649 36 369  (P34) 
 
veya eşitlik (42) esas alınırsa 
 

& ,,qA o = 34 355  (P35) 
değerine düşer. 
 
 
c) Rejeneratöre giren taze havanın temizleme bölümüne giren kısmı yaklaşık olarak alanların oranına 
eşit alınabileceğinden 
 

a = =
0 05
0 5

01
.
.

.  (P36) 
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olarak alınabilir.  katsayısı da eşitlik (58) den elde edilir. b
 

b = − − =2 45 0 4
0 69
2 643

179. .
.
.

.  (P37) 

 
Eşitlik (56) dan da 
 

( ) ( )ηt = − − =1 01 179 01 0 752. .exp . . . .  (P38) 
 
çıkar. Bu değerle toplam rejeneratör etkinliği 
 

η = 0 369 0 649 0 752 0180. . . . . .=  (P39) 
şeklinde bulunur. Bu etkinlikle de birim net kesit alan için transfer edilebilecek ısı akım şiddeti 
 

& ,,qA o = 27 349  W (P40) 
 
veya eşitlik (42) esas alınırsa 
 

& ,,qA o = 25 834  W (P41) 
olarak çıkar. 
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Şekil 1. Döner Rejeneratör 
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Şekil 2. Döner tip rejeneratörün tahrik mekanizması 
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Şekil 3. Çeşitli matriks geometrileri 
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Şekil 4. Eşkenar üçgen kanalda ’ın  ile değişimi qA
* dh

*

 
 
 
 
SONUÇ 
 
Döner rejeneratörler çeşitli şekillerdeki kanallardan meydana gelebildiklerinden, bir kanalda akış ve ısı 
transferi en genel haliyle incelenerek hem akış hem de ısı transferi için genel eşitlikler çıkarılmıştır. 
Böylece herhangi bir şekilli kanallardan meydana gelen döner rejeneratörlerin verilen bir basınç 
kaybında en yüksek ısı transferini sağlaması için gerekli eşitlikler verilmiş ve bu eşitlikler yardımıyla 
örnek bir rejeneratör boyutlandırılması yapılmıştır. Yöntem her tür kesit alanlı kanallar için geçerli bir 
durumda verildiğinden, kanal geometrisini de optimum olarak belirlemek mümkün olabilmektedir. 
Verilen yöntemle ayrıca rejeneratör dönme hızı ve temizleme bölgesinin etkisi de incelenebilmektedir. 
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